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Drone Raptor er et testverktøy som utfører jamming og 
spoofing for kommersielle droner.
Verktøyet kan brukes for å teste sperring av GPS signaler og 
manipulasjon av droners lokasjon.

GPS signaler er lett påvirkelig da signalstyrken som mottas fra 
satellittene er svak. Terskelen for å forvirre eller villede en drone er 
lav da disse signalene kan druknes i støy.  
Verktøyet kan brukes gjennom et grensesnitt for å sende tilpassede 
lokasjonsdata, som vil overskrive en drones faktiske posisjon.
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